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' se pueden utilizar aleatoriamente ‘/J\‘

se pueden introducir varios encéder en un

' solo médulo, incluso mezclar moédulos
[ ] SALIDA (9..26V) PNP / NPN / HTL Automatica
NPN ' M PUSH-PULL \MTFL Seleccion interruptor  * Proporciona

directamente
nivel 5V, )
sin alimentacion

(PUSH-PULL) auxiliar de 5V.
SALIDA AMPLIFICADA LINE DRIVER D_

para transmisiones a distancia de forma segura
compatible con NPN, PNP, TTL, HTL




configuracién entradas Alimentacion

Tensioén alimentacion 24VDC
Margen de alimentacion 9..26VDC
PNP, TTL, HTL, 422, NPN, ... Consumo minimo 20mA

Consumo con maxima salida 140mA

NPN (OC) Open colector

Entradas [2 canales] @
Consumo de corriente c/canal <5mA
HTL, NPN, PNP, LINE DRIVER 24V (9.. 26V)
S TTL, 422, LINE DRIVER 5V

ENTRADA

=@

24V (9..26V)

PNP, NPN, HTL
\/ ! 4 Cﬂ NPN (Open colector) Rc interna 2K )
SW3
EMC 2014/30/EU (compatibilidad electromagnética)
DBT 2014/35/EU (directiva de bajo voltaje) para ambientes industriales.
Inmunidad a interferencias de acuerdo con EN 61000-6-2.
[ NPN ] [ PNP ] [ TTL ] [D”:ERJ A DA P TA C € Emision de perturbaciones de acuerdo con EN 61000-6-3.
+V ENCODER (2) Categoria de instalacion Il. Grado de polucién 2 EN 61010-1.
f +5V ' T MTTF. Tiempo medio hasta fallo 1.224 afios
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Se perdera el aislamiento si se
utiliza la misma F.A. en la entrada.

configuracion salidas

TIPO DE SALIDA TTL NPN, PNP, HTL
mediante SWB seleccion automatica
Frecuencia maxima 1MHz 1MHz
Intensidad maxima 25mA 60mA
Intensidad pico 75mA 100mA
Resistencia de carga >0,2K >0,4K

_, SALIDA
5V @ @ 24V (9..26V)

TTL, 422 \/ PNP, NPN, HTL, PUSH-PULL

El médulo proporciona una salida TTL Sw4 El nivel de la salida es el mismo que la alimentacion 9.. 26V
de 5V, alimentandolo a 24VDC (9.. 26V) Por ejemplo, si se alimenta a 12V, se tendra este nivel.
L 99 mm N 12,5
T g
; FORMATO
(" Proteccion IP20 h .
Clase de combustibilidad Vo segtin UL94 d:"l‘:'c‘:f:
Caja Ergonémica. Montaje rapido rail EN50022 DESBLOQUEIO
E Material Poliamida PAG6.6 Presionando con un
3 Conexion: bornas enchufables por tornillo destornillador sobre
- proteccion equivocacion de bornas  codificadores las pestarias laterales,
par de apriete tornillos(M3) 0,5Nm la caja salta hac'a arriba,
o 2 extrayendo parcialmente la
Cable conexion: < 2,5mm#, 12AWG 250V/12A tarjeta, para proceder a la
) kPeso 45grs ) configuracion del equipo.




= =z Conversién con aislamiento hacia entradas digitales rapidas de PLC (PNP)
a p i cacion de encoder no diferencial 5V (TTL).
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Se perdera el
aislamiento si se
utiliza la misma F.A.
en la entrada.
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duplicador de Encoder (2 canales)

aplicacion

a 2 receptores aislados

RECEPTOR 1
RECEPTOR 2
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AUTOMATA

entradas digitales

Se perdera el
aislamiento si se
utiliza la misma F.A.
en la entrada.




cuadruplicador de Encoder
(2 canales) a 4 receptores alslados
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