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Novedades !!! Ventajas
* Digitos blancos mas grandes y brillantes.
*Teclado electromecdnico. Mejor sensacion tdctil. Totalmente estanco ip65.
* Texto de ayuda en los comandos. Navegacion también por nimero de comando.
* Alarmas con texto personalizable.

Introduccion

Este regulador se distingue por una espectacular pantalla de digitos blancos y grandes, de alto rendimiento , que
garantizan una excelente legibilidad y aumenta la informacion que puede ser usada por el operador. Ademas de
una util funcién de ayuda de los comandos en el display. (Usada también para mensajes de alarma personalizables).
Estos controladores se pueden programar facilmente inalambricamente mediante tecnologia NFC/RFID con
la aplicacion dedicada para dispositivos Android (la misma que ya se usa para otros convertidores de sefal e
indicadores) que no requieren cableado ni fuente de alimentacion, lo que permite una rapida configuracion/
actualizacion en el campo de trabajo.

Las salidas se pueden seleccionar como modos de comando/alarma multiple.

Util fuente de alimentacién con rango extendido 24 a 230VAC/VDC con aislamiento galvénico de la red.

1 Pautas de seguridad

Lea atentamente las pautas de seguridad y las instrucciones de programacion contenidas en este manual antes
de conectar/utilizar el dispositivo.

Desconecte lafuente de alimentacién antes de proceder a la configuracién del hardware o cableado eléctrico para
evitar riesgos de descarga eléctrica, incendio o mal funcionamiento.

No instale/opere el dispositivo en ambientes con gases inflamables/explosivos.

Este dispositivo ha sido disefiado y concebido para entornosy aplicaciones industriales que requieren condiciones
de seguridad adecuadas de acuerdo con las normas nacionales e internacionales en materia de seguridad laboral
y personal. Se debe evitar cualquier aplicacién que pueda provocar dafos fisicos graves o poner en riesgo la vida
o que implique dispositivos médicos de soporte vital.

El dispositivo no estd concebido para aplicaciones relacionadas con plantas de energia nuclear, sistemas de
armas, control de vuelo o sistemas de transporte masivo. Sélo se debe permitir que personal calificado utilice el
dispositivo y/o le dé servicio y Unicamente de acuerdo con los datos técnicos enumerados en este manual.

No desmonte/modifique/repare ninglin componente interno.

El dispositivo debe instalarse y puede funcionar inicamente dentro de las condiciones ambientales permitidas. El
sobrecalentamiento puede provocar riesgo de incendio y acortar el ciclo de vida de los componentes electrénicos.

1.1 Organizacion de avisos de seguridad
Los avisos de seguridad en este manual estédn organizados de la siguiente manera:
Gl Description
sequridad
[Danger]] Hacer caso omiso de estas pautas y avisos de seguridad puede poner en peligro la vida.

n El incumplimiento de estas pautas y avisos de seguridad puede provocar lesiones graves o
dar - -

anos sustanciales a la propiedad.

Esta informacion es importante para prevenir errores.

1.2 Precauciones de seguridad

Este producto esta listado por UL como equipo de control de procesos de tipo abierto. [Danger]]
Si los relés de salida se utilizan més alla de su vida util, ocasionalmente pueden producirse
fusiones o quemaduras de contactos.

Considere siempre las condiciones de aplicacion y utilice los relés de salida dentro de su carga [Danger!]
nominal y vida util eléctrica esperada. La vida util de los relés de salida varia considerablemente
segun la carga de salida y las condiciones de conmutacion.

En ocasiones, los tornillos flojos pueden provocar un incendio.

Para terminales de tornillo de relés y de fuente de alimentacién, apriete los tornillos con un par de | [JETTiTie N
apriete de 0,51 Nm. Para el resto de terminales el par de apriete es de 0,19 Nm

En ocasiones, un mal funcionamiento del controlador digital puede imposibilitar las operaciones
de control o impedir la emisién de alarmas, lo que puede provocar dafos a la propiedad. Para Warning]
mantener la seguridad en caso de mal funcionamiento del controlador digital, tome las medidas *
de seguridad adecuadas, como instalar un dispositivo de monitoreo en una linea separada.




1.3 Precauciones para un uso seguro

Asegurese de tomar las siguientes precauciones para evitar fallos de funcionamiento o efectos adversos en el
rendimientoy lasfunciones del producto. En ocasiones, no hacerlo puede darlugar aacontecimientos inesperados.
No manipule el controlador digital de manera que exceda las clasificaciones.

«El producto esté disefiado Unicamente para uso en interiores. No utilice ni almacene el producto al aire libre nien

ninguno de los siguientes lugares.

- Lugares directamente expuestos al calor irradiado por equipos de calefaccion.

- Lugares sujetos a salpicaduras de liquidos o atmdsferas aceitosas.

- Lugares expuestos a la luz solar directa.

- Lugares expuestos a polvo o gases corrosivos (en particular, gases sulfurosos y amoniaco).
- Lugares sujetos a cambios intensos de temperatura.

- Lugares sujetos a formacion de hielo y condensacion.

- Lugares sujetos a vibraciones y grandes golpes.

- La instalacion de dos o mas controladores muy cerca puede provocar un aumento de la temperatura interna 'y
esto podria acortar el ciclo de vida de los componentes electrénicos. Se recomienda encarecidamente instalar
ventiladores de refrigeracion u otros dispositivos de aire acondicionado dentro del armario de control.

- Siempre verifique los nombres de los terminales y la polaridad y asegurese de realizar el cableado correctamente.
No cablee los terminales que no se utilizan.

« Para evitar ruido inductivo, mantenga el cableado del controlador alejado de cables de alimentacion que
transporten altos voltajes o grandes corrientes. Ademas, no conecte lineas eléctricas junto con el cableado
del controlador digital ni en paralelo con él. Se recomienda utilizar cables blindados y utilizar conductos o
conductos separados. Conecte un supresor de sobretensiones o un filtro de ruido a los dispositivos periféricos
que generen ruido (en particular motores, transformadores, solenoides, bobinas magnéticas u otros equipos
que tengan un componente de inductancia). Cuando se utiliza un filtro de ruido en la fuente de alimentacion,
primero verifique el voltaje o la corriente y conecte el filtro de ruido lo mas cerca posible del controlador digital.
Deje el mayor espacio posible entre el controlador digital y los dispositivos que generan altas frecuencias
potentes (soldadoras de alta frecuencia, maquinas de coser de alta frecuencia, etc.) o sobretensiones.

- Se debe proporcionar un interruptor o disyuntor cerca del dispositivo. El interruptor o disyuntor debe estar al
alcance del operador y debe estar marcado como medio de desconexién para el controlador.

- El dispositivo debe estar protegido por un fusible de 1A (cl. 9.6.2).

« Limpie la suciedad del controlador digital con un pafio suave y seco. Nunca utilice diluyentes, bencina, alcohol ni
limpiadores que contengan estos u otros disolventes organicos. Puede producirse deformacién o decoloracion.

« Elnimero de operaciones de escritura en memoria no voldtil es limitado. Por lo tanto, utilice el modo de escritura
EEprom cuando sobrescriba datos con frecuencia, por ejemplo: a través de comunicaciones.

» No se deben utilizar productos quimicos/disolventes, agentes de limpieza ni otros liquidos.

- El incumplimiento de estas instrucciones puede reducir el rendimiento y la seguridad de los dispositivos y
provocar peligros para personas y bienes.

1.4 Politica ambiental

No deseche las herramientas eléctricas junto con los residuos domésticos.

Segun la Directiva europea 2012/19/UE sobre residuos de aparatos eléctricos y electrénicos y su implementacion
de acuerdo con la legislacion nacional, las herramientas eléctricas que hayan llegado al final de su vida util deben
recogerse por separado y devolverse a una instalacion de reciclaje compatible con el medio ambiente.

2 Identificacion de modelo

Modelo de montaje en panel con fuente de alimentacion 24..230 VAC/VDC 50/60 Hz — 6 Watt/VA
DIS48-2R+ \ 1 entrada analdgica+ 2 relés2 A+ 1SSR+1D.l.

3 Datos técnicos

3.1 Caracteristicas generales

Displays 4 digitos 0,52", 5 digitos 0,30"

Condiciones de trabajo | Temperatura: 0-45° C -Humedad 35..95 uR% - Altitud maxima: 2.000mts
Montaje en panel frontal NEMA tipo 1 - Panel frontal IP65 (con junta) - Caja y
terminales IP20 (UL no evaluado)

Material Cajay panel frontal PC UL94V2

Peso Aprox. 185 gramos

Proteccion




3.2 Caracteristicas de hardware

Al1 Configurable via software. Tolerancia (@25° C)
Entrada: Termopar tipo K, S, R, J,T,E,N,B. +0.2% *1 digito (on F.s.) para termopar,
Compensacién automatica de union fria de |termoresistenciay V/mA.
-25...85°C. Precision de unién fria 0.1° C/°C.
Ezgrlgg?ca Tgrmoresistencias: PT100, PT500, PT1000, )
Ni100, PTC 1K, NTC 10K (B 3435K) Impedancia:
Input V/mA: 0-1V, 0-5V, 0-10 V, 0-20 0 4-20 |0-10 V: Ri>110 KQ
mA, 0-60 mV. 0-20 mA: Ri<5 Q
Entrada Pot. : 1...150 KQ. 0-40 mV: Ri>1 MQ
Salidas relé Config. como salida de comando y alarma | Contactos: 2A - 250 VAC para carga resistiva
Salida SSR Config. como salida de comando y alarma |12/24V, 25 mA.
. L Alimentacion universal
Alimentacién 24..230 VAC/VDC =15% 50/60 Hz Consumo: 6 W/VA
3.3 Caracteristicas de software
Algoritmos de regulacién | ON-OFF con histéresis. - P, Pl, PID, PD con tiempo proporcional
Banda proporcional 0..9999°Co °F
Tiempo integral 0,0..999,9 se.g (0 excluye)
Tiempo derivado 0,0..999,9 seg. (0 excluye)

Tuning manual o automatico, alarma seleccionable, proteccién de mandoy

Funciones del controlador :
setpoints de alarma.

34 Modo de programacion

por teclado ..ver capitulo 12

..descargando la aplicacion en Play Store®, consulte el capitulo 10

Cuando se activan mediante un lector que admite el protocolo NFC-V, los
controladores deben considerarse una VICC (Tarjeta acoplada inductivamente de
proximidad) segun ISO/IEC 15693 y funciona a una frecuencia de 13,56 MHz.

El dispositivo no emite intencionadamente ondas de radio.

por App gratuita
PROGRAMADOR-NFC-Plus

4 Dimensiones e instalacion
€
vaciado panel s
Memory Card USB
(optional) (
5 Conexionado

Este controlador ha sido disefado y fabricado de conformidad con la Directiva de bajo voltaje 2006/95/EC,
2014/35/EU (LVD) y la Directiva EMC 2004/108/EC, 2014/30/EU (EMC).

Para la instalacion en entornos industriales, observe las siguientes pautas de seguridad:
« Separe la linea de control de los cables de alimentacion.
- Evite la proximidad de interruptores de control remoto, contactores electromagnéticos y motores potentes.
- Evite la proximidad de grupos de potencia, especialmente aquellos con control de fase.
- Serecomienda encarecidamente instalar un filtro de red adecuado en la fuente de alimentacién de la maquina
donde estd instalado el controlador, especialmente si se suministra a 230 Vac.



5.1

El controlador esté diseflado y concebido para serincorporado en otras méquinas, por lo que el marcado CE en
el controlador no exime al fabricante de las maquinas de los requisitos de seguridad y conformidad aplicables
a la propia maquina.

- Cableado de las clavijas 1 a 8 al utilizar terminales de tubo engarzados o alambre de cobre flexible/rigido
con un didmetro de 0,2 a 2,5 mm? (min. AWG28, méax. AWG12; temperatura nominal minima del cable que se
conectara a los terminales de cableado de campo, 70°C). Longitud de pelado de cables de 7 a 8 mm. Apretar
los tornillos al par de apriete de 0,19 Nm.

- Cableado de las clavijas 9...19 en terminales de tubo engarzados o alambre de cobre flexible/rigido con un
didmetrode 0,2 a 1,5 mm? (min. AWG28, max. AWG14; temperatura nominal minima del cable que se conectara
alos terminales de cableado de campo, 70°C). Longitud de pelado de cables de 6 a 7 mm. Apretar los tornillos
al par de apriete de 0,51 Nm.

Diagrama de conexionado

SUPPLY Q1 2
24,230V 2A230V 2A230V
C Resistive Reslsnve
50/60 Hz 1/8HP
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(Rearview)

ﬂ

63@%@%%%“

5.1

.a Alimentacion

supeLt Fuente de alimentacion conmutada 24..230 VAC/VDC +15% 50/60 Hz - y 9 W/VA.
Vad/dc Aislamiento galvénico..

5.1

.b Entrada analdgica

Para termoparesK,S,R,J, T, E, N, B.

« Respetar la polaridad

« Para posibles ampliaciones utilizar cable compensado y terminales adecuados a los
termopares utilizados (compensados).

» Cuando se utiliza cable apantallado, se debe conectar a tierra sélo en un lado.

Para termoresistencias PT100, Ni100.

- Para la conexién de tres hilos utilice cables de la misma seccion.
« Para la conexion de dos hilos terminales de cortocircuito 17y 19
Cuando se utiliza cable apantallado, se debe conectar a tierra solo en un lado..
ROJO

BLANCO Eﬁ_\m\ T —

ROJO

SheldSchems,
Para termoresistencias NTC, PTC, PT500, PT1000 y potenciémetros lineales.
Cuando se utiliza cable apantallado, se debe conectar a tierra sé6lo en un lado para

evitar corrientes de bucle de tierra.

Para sefales linealesde mAy V

+ Respetar la polaridad

« Cuando se utiliza cable blindado, se debe conectar a tierra sélo en un lado para evitar
corrientes de bucle de tierra.

« Es posible seleccionar +V a 12Vdc o 24Vdc, configurando el pardmetro 282 V.out
(GRUPOR - diSP. - Display e interfaz).




5.1.c Entrada digital

La entrada digital se puede habilitar mediante pardmetros.
‘@ Cierre el pin “DI1” en el pin “+V” para habilitar la entrada digital.

Es posible poner en paralelo las entradas digitales de diferentes dispositivos uniendo
los pines (0V).

o
(PNP) (U

5.1.d Salida digital
® ® Salida digital PNP (incluido SSR) para comando o alarma.
@QQ@ Rango 12 VDC/25 mA o 24 VDC/15mA seleccionable mediante el parametro 282 v.out.
W w Conecte el control positivo (+) del relé de estado sélido al pin DO(x).

Conecte el control negativo (-) del relé de estado sélido al pin OV.

5.1.e Salidas relé Q1 - Q2
@ zmov ./zmov Capacidad 2 A/ 250 VAC para cargas resistivas.
I Rt Bkt Consulte el cuadro a continuacion.

lectrical endurance

Resistencia eléctrica Q1 - Q2:
2 A, 250 VAC, cargas resistivas, 10° operaciones.
20/2 A, 250 VAC, cos@ = 0.3, 10° operaciones.

4 5 6 7 8
Switching current [A]

—_— Normalmente muestra el proceso.
( L’l

Durante la fase de configuracion muestra el parametro
que se esta insertando.

Normalmente muestra el punto de ajuste.
2 F'rg bE Durante la fase de configuracién muestra el valor del
parametro que se estd insertando.

6.1 Significado de las luces de estado (Led)
3 ON cuando la salida de comando 1 estd activa.

5 |A ON cuando la alarma 1 esta activa.
6
8
9

A2 ON cuando la alarma 2 esta activa.
ENCENDIDO cuando el controlador estd ejecutando un ciclo de autoajuste.
ON cuando la funcién "Manual" esta activa.

10 ON cuando el controlador se comunica a través de serie. Parpadea cuando el punto de ajuste
remoto esta habilitado.




6.2 Teclas

« Aumenta el setpoint principal.

» Durante la configuracidn permite desplazarse por los parametros o por los grupos de parametros.
» Aumenta los puntos de ajuste.

- Disminuye el setpoint principal.

« Durante la configuraciéon permite desplazarse por los pardmetros o por los grupos de pardmetros.
« Disminuye el punto de ajustes.

« Permite visualizar setpoints de comando y alarma.

()Eﬁiu

13 ” g ) . .
- Durante la configuracidn permite ingresar el parametro a modificar y confirma la variacién.
14 « Permite ingresar a la funcion de lanzamiento de Tuning, seleccion automatica/manual.
- Durante la configuracién funciona como tecla de salida (ESCAPE).
15 + Ambos ON durante la modificacion de parametros, cuando este no es un valor predeterminado.
7 Funciones del controlador
71 Modificacion del valor de setpoint principal y de alarma.
El valor del punto de ajuste se puede modificar desde el teclado de la siguiente manera:
Pulsa | Display Accion

Aumenta o disminuye el valor del punto de

Valor en pantalla 2 cambios. ajuste principal.

SET, Visualiza los demas ptos. de ajuste en la pantalla 1.
La pantalla 2 muestra el tipo de punto de ajuste.

Aumenta o disminuye el valor del punto de
ajuste de la alarma.

El valor en la pantalla 1 cambia.

7.2 Tune automatico

El procedimiento de sintonizacion automatica permite una regulacion precisa sin profundizar en el algoritmo
de regulacion PID. Seleccionando Auto en par. 73 tun.1 (para el lazo de regulacion 1), el controlador analiza las
oscilaciones del proceso y optimiza los parametros PID. El led parpadea.

Si los pardametros PID aun no estan seleccionados, al encender el dispositivo se inicia automaticamente el
procedimiento de sintonizacion manual descrito en el parrafo siguiente.

7.3 Tune manual
El procedimiento manual permite al usuario una mayor flexibilidad para decidir cuando actualizar los parametros
del algoritmo PID. Durante la sintonizacién manual, el dispositivo genera un paso para analizar la inercia del
sistema a regulary, de acuerdo con los datos recopilados, modifica los paréametros PID.
Después de seleccionar Manu. a la par. 73 tun.1, el procedimiento se puede activar de la siguiente manera:
« Ejecutar Tuning mediante el teclado:
Presione [{[1 hasta que la pantalla 2 muestre tunE con la pantalla 1 en dis. y luego presione i} la pantalla 1
muestra Enab. El led se enciende y comienza el procedimiento.
« Ejecutar Tuning mediante entrada digital:
Seleccione tunE en par. 231 d.i.1.F.. En la primera activaciéon de la entrada digital (conmutacion en el panel
frontal) el led se enciende y en la segunda activacion se apaga.

Para evitar un exceso, el umbral donde el controlador calcula los nuevos pardmetros PID se determina mediante
esta operacion:

Umbral de sintonizacion = Punto de ajuste - “Establecer sintonizacion de desviacion” (par. 74 s.d.t.1)
Ej.: si el punto de referencia es 100,0°C y el Par.32 s.d.t.1 es 20,0°C, el umbral para calcular los pardmetros PID
es (100,0 - 20,0) = 80,0°C. Para una mayor precisién en el calculo de los parametros PID se sugiere iniciar el
procedimiento de sintonizacién manual cuando el proceso se desvia del setpoint.

74 Tuning una vez

Seleccionar oncE en parametro 73 kun. .

El procedimiento de ajuste automatico se ejecuta solo una vez en el siguiente reinicio del dispositivo. Si el
procedimiento no funciona, se ejecutara en el proximo reinicio.



75 Funciones de entrada digital

Las funciones relacionadas con las entradas digitales, se pueden habilitar mediante el parametro 231 d. «.{F.

« 2E.5U.: Modificacién de dos umbrales de consigna: con la entrada digital activa el dispositivo regula sobre 312,
en caso contrario regula sobre J]1;

«run.: La regulacion se habilita sélo con la entrada digital activa,

- bunE:activa/desactiva la sintonizacion si el par. 73 tun.1 esta seleccionado como manu.;

«Au.NA. .: Si el par. 48 a.ma.l. esta seleccionado como habilitado. o en.sto., con mando de impulso en entrada
digital, el dispositivo conmuta el lazo de regulacién correspondiente, de automatico a manual y viceversa.

« Au.NA.c.: Si el par. 48 a.ma.l. esta seleccionado como habilitado. o en.sto. el dispositivo conmuta a manual el
lazo de regulacion correspondiente, con la entrada digital activa, en caso contrario la regulacion es automatica.

«Ack.tY.: el dispositivo ejecuta una regulacion de tipo refrigeracion con la entrada digital activa, en caso contrario
la regulacién es de tipo calefaccion;

«M.-E5.: Permite el reset de la salida si estd activo el reset manual para las alarmas y para las salidas de comando.

7.6 Regulacién automatica/manual para control de % de salida.

Esta funcion permite pasar del funcionamiento automatico al control manual del porcentaje de salida.

Con par. 48 A.ma.l. (para el circuito de regulacién 1) es posible seleccionar dos modos.

1 Primera seleccién (Enfib) permite habilitar con [{l[€ Ia escritura F.- - - en el display 1, mientras que en el
display 2 se muestraAutoll.
Pulsar §d para visualizar fiAnw.; Ahora es posible, durante la visualizacién del proceso, modificar mediante las
teclas cyd el porcentaje de salida. Para volver a automatico, con el mismo procedimiento, seleccione autom. en
la pantalla 2: inmediatamente el led se apaga y el funcionamiento vuelve a automatico.

2 Segunda seleccion (En.5ka) permite el mismo funcionamiento pero con dos variantes importantes:

« Si hay un corte de energia temporal o después del apagado, al reiniciar se mantendra el funcionamiento manual
asi como el valor porcentual de salida anterior.

-Siel sensor se rompe durante el funcionamiento automatico, el controlador cambia al modo manual manteniendo
sin cambios el comando de porcentaje de salida generado por el PID inmediatamente antes de la rotura.

Ej: en una extrusora el comando en porcentaje de la resistencia (carga) se mantiene también en caso de falla del

sensor de entrada.

77 Funcion LATCH ON

Para uso con entrada potenciémetro. y con entrada lineal (0..10 V, 0..40 mV, 0/4..20 mA) es posible asociar el valor
inicial de la escala (par. 4 L.L.i.1) a la posicion minima del sensor y el valor final de escala (par. 5 u.L.i.1) hasta la
posicién maxima del sensor (par. 10 Ltc.1 configurado como stndr).

También es posible fijar el punto en el que el controlador mostrara 0 (sin embargo, manteniendo el rango de
escala entre L.L.i.1 y u.L.i. 1) usando la opcién “cero virtual” seleccionando u.0.sto. a la par. 10 Ltc.1. Seleccionando
u.0.t.on. el cero virtual debe restablecerse en cada encendido; seleccionando u.0.sto. el cero virtual permanecera
fijo una vez calibrado. Para utilizar la funcién LATCH ON, configure el par. Ltc.1

Consulte la siguiente tabla para conocer el procedimiento de calibracién:

Pulsar |Display Accidn
IFNC Salir de la configuracién de parametros. Colocar el sensor en valor minimo de
El display 2 visualiza la escritura Latc. funcionamiento (correspondiente a L.L.i.1)
5 Almacenar el valor al minimo. Coloque el sensor en el valor maximo de
La pantalla muestra Bajo. funcionamiento (correspondiente a u.L.i.1).

Para salir del procedimiento estandar, presione
H11. Para la configuracién de “cero virtual”,
coloque el sensor en el punto cero.

Almacenar valor en max.
3
La pantalla muestra Alto.

Establecer cero virtual. La pantalla muestra cero.
4 |[A[§ Siseselecciona “Cero virtual al inicio”, se debe Para salir del procedimiento presione 5.
repetir el punto 4 en cada inicio.

MIN ZERO




7.8 Funcion Soft-Start
El dispositivo dispone de dos tipos de arranque suave seleccionables en el par. 264 SS.tY. (“Tipo de inicio suave”).

1 La primera seleccion (GrAd.) habilita el inicio suave del gradiente. Al arrancar, el controlador alcanza el punto
de ajuste basandose en el gradiente ascendente establecido en el parametro 266 SS.Gr. (“Gradiente de arranque
suave”) en unidades/hora (ej. °C/h). Si el par. 269 SS.ti. (“Softstart Time”) es diferente a 0, al iniciar cuando se
cumple el tiempo seleccionado en el par. 269, el controlador se detiene para seguir el gradiente y alcanza el punto
de ajuste con la potencia maxima.

2 La habilitacién de segunda seleccién (PErc.) habilita el inicio suave del porcentaje de salida. A la par. 268 SS.tH.
es posible configurar el umbral por debajo del cual comienza el arranque suave (“Softstart Threshold”). Al par. 267
SS.PE. (“Porcentaje de inicio suave”) se puede seleccionar un porcentaje de salida (de 0 a 100), que el controlador
mantiene hasta que el proceso supera el umbral establecido en el par. 268 o hasta el tiempo en minutos fijado en
el par. 269 SS.ti. (Palabra “Tiempo de inicio suave” 2084).

Sila funcién Sof-Start esta activa no se puede activar la funcién Tuning automatica/manual.

8 Lectura y configuracion a través de NFC

Programable
via RFID /NFC.

iNo se requiere cableado!

El controlador es compatible con la aplicacion PROGRAMADOR-NFC-Plus: utilizando un smartphone ANDROID
con conexién NFC es posible programar el dispositivo. La aplicacion permite leer, configurar y realizar copias de
seguridad de todos los pardmetros almacenados en la memoria interna.

Procedimiento:

- Identificar la posicion de la antena NFC en el smartphone (normalmente central, detras de la carcasa trasera) o en
uno de los laterales en caso de chasis metélico. La antena se coloca en el panel frontal

- Asegurese de que el sensor NFC del teléfono esté habilitado o que no haya materiales metalicos entre el teléfono
y el dispositivo (ej. cubierta de aluminio o con imanes)

- Es util habilitar los sonidos del sistema en el teléfono inteligente, ya que el sonido de notificacién confirma que
el dispositivo ha sido detectado correctamente.

La interfaz de la aplicacion cuenta con cuatro pestaias: ESCANEAR, DATOS, ESCRIBIR, EXTRA.

Seleccione la primera pestana “ESCANEAR” para leer los datos almacenados en la memoria interna del dispositivo;
Coloque el teléfono inteligente en contacto con el panel frontal del controlador, asegurandose de que la antena
del teléfono coincida con la del controlador. Una vez detectado el dispositivo, la App emite una notificacion
sonoray procede con la identificacion del modelo y la lectura de los parametros.

La interfaz grafica muestra el avance y pasa a la segunda pestafia “DATOS”. Ahora es posible alejar el teléfono
inteligente del controlador para realizar las modificaciones requeridas mas facilmente.

Los parametros del dispositivo se dividen en grupos plegables y se muestran con el nombre, el valor actual y
el indice de referencia del manual. Haga clic en una fila para abrir la pantalla de configuracién del parametro
relacionado con la vista detallada de las opciones disponibles (en el caso de pardametros de opcion multiple) o
de los limites minimo/maximo/decimales (para pardmetros numéricos), incluida la descripcion del texto. Una
vez seleccionado el valor elegido, la fila relacionada se actualizara y subrayara en la pestafia “DATOS” (mantenga
presionada la linea para cancelar las modificaciones).

Para descargar la nueva configuracion en su dispositivo, seleccione la tercera pestainia “ESCRIBIR”, coloque
nuevamente el teléfono inteligente en contacto con el controlador y espere la notificacion.

Los dispositivos mostraran una solicitud de reinicio, necesaria para actualizar la configuracién con las nuevas
modificaciones escritas; si no se reinicia, el controlador seguira funcionando con la configuracion anterior.
Ademas la app cuenta con funciones adicionales a las que se puede acceder mediante la pestafia “EXTRA”, como
guardar pardmetros / enviar por correo electrénico los valores cargados / restaurar los valores predeterminados.

1l



8.1 Configuracion a través de tarjeta de memoria
El dispositivo se puede configurar a través de una tarjeta de memoria (opcional). Esta se conecta por el micro-USB
de la parte inferior del dispositivo..

8.2 Creacion/actualizacion de tarjeta de memoria

Para guardar una configuracién de parametros en la tarjeta de memoria, conéctela

al conector micro-USB y encienda el instrumento. Si la memoria nunca ha sido
configurada, el dispositivo arranca normalmente, pero si sus datos se consideran
validos, es posible visualizar en la pantalla 1E70 5+! P. Presione Hd] para iniciar el
producto sin cargar ningun dato desde la tarjeta de memoria. Configurar, establecer
los parametros y salir de la configuracion. Ahora, el dispositivo guarda la configuracion
recién creada también en la memoria.

8.3 Carga de configuracion desde tarjeta de memoria

Para cargar una configuracion previamente creada y guardada en la tarjeta de
memoria, conéctela al micro-USB y encienda el instrumento. Ahora, si se detecta la
memoria y sus datos se consideran vélidos, es posible visualizar en la pantalla 7Efo
SiF. Pulsando [N se visulaizara MEMo LaAd y con Hd] confirmas la carga de parametros
desde la tarjeta de memoria al controlador. Si, por el contrario, pulsa directamente
H4], al visualizar NEMo S F el producto se inicia sin cargar ningun dato de la tarjeta de

memoria.
9 Carga de valores por defecto
Este procedimiento permite restaurar la configuracion de fabrica del dispositivo.
Pulsar Display Accion
1 FNC El display 1 muestra FASS, mientras el display 2

durante 3seg | muestra 8000 con el primer digito parpadeando.
2 AoY Modificar el digito que parpadea
° y pasar al siguiente pulsando J3].
3 FNC El dispositivo carga la configuraciéon
para confirmar |por defectoy se reinicia.

Introducir clave 9999.

10 Acceso a configuraciones
Pulsar Display Accion
1 FNC El display 1 muestras PAS5, mientras el display 2
durante 3seg | muestra 0050 con el primer digito parpadeando.
A Modifique el digito que parpadea . )
2 y paseqal siguiegte dcl!gitcfcorr: SET! Introducir clave 34,
FNC La pantalla 1 muestra el primer grupo de pardmetros,

3 para confirmar |la pantalla 2 muestra la descripcién.

4 [ Desplazarse entre grupos de parametros.

5 SET] El display 1 muestra el primer pardmetro del grupoy | Pulsar [{[€ para salir de la
para confirmar el display 2 muestra su valor. configuracion.

6 o) Desplazarse entre grupos de parametros.

SRISET

8

Permite la modificacion de parametros
para confirmar |(display 2 parpadeos)

o Aumenta o disminuye el valor visualizado A Y Introducir un nuevo dato.
Confirmay almacena el nuevo valor. Si el valor es
9 Hii diferente de los valores predeterminados, las teclas
de flecha se encienden.
TRIFNC Vuelve a la seleccion de grupos de parametros Pulsar de nuevo [{l[€ para salir de la

(ver punto 3). configuracion.




10.1 Funcionamiento de la lista de parametros

El controlador integra muchas caracteristicas que hacen que la lista de parametros de configuracion sea

muy larga. Para hacerlo mas funcional, la lista de pardmetros es dinamica y cambia segun el usuario habilita/
deshabilita las funciones. Practicamente, al utilizar una funcion especifica que ocupa una entrada (o salida)
determinada, los pardmetros referidos a otras funciones de ese recurso quedan ocultos para el usuario, haciendo
que la lista de pardmetros sea mas concisa.

Para simplificar la lectura/interpretacién de los parametros, presionando 53] es posible visualizar una breve
descripcién del pardmetro seleccionado.

Finalmente, manteniendo presionado [{l[§, es posible pasar de la visualizacién mnemotécnica del pardmetro a la
numérica, y viceversa. Ejemplo: El primer pardmetro se puede visualizar como SEn.1 (visualizacién mnemotécn-
ica) o como P.001 (visualizacién numérica).

Establezca los parametros del producto para que sean adecuados para el sistema a controlar. Si no son
adecuados, operaciones inesperadas pueden provocar ocasionalmente daflos materiales o accidentes..

11 Tabla de parametros de configuracion
GROUP A - A.in.! - Entrada analégica 1
1 SEn.! Sensor Al1
Configuracion de entrada analdgica/selecciéon de sensor All
Ec. ) Tc-K -260° C..1360° C. (Por defecto)
kc. § Tc-S -40° C..1760° C
kc. R Tc-R -40° C..1760° C
Ec. Tc-J -200° C..1200° C
Ec. k TcT -260° C..400° C
Ec. E Tc-E -260° C..980° C
Ec. N Tc-N -260° C..1280° C
Ec. b Tc-B 100° C..1820° C
PEIDD Pt100 -200° C..600° C
Noo Ni100 -60°C..180° C
Nee NTC 10K 3435K -40° C..125° C
Ptc PTC 1K -50°C..150° C
PESDD Pt500 -200° C..600° C
PE Pt1000 -200° C..600° C
o-1 0.1V -5 0.5V
oO-i0 0.0V 0-20 0.20 mA
4-2n 4.20 mA 0-60 0..60 mV
Pot. Potentiometer (set the value on parameter 6)
No2n Ni120 -60 °C..240 °C
Nee 2 NTC 10K $3694K -40 °C..150 °C
Nec 3 NTC 2252 33976K -40°C..150°C
2 dFf | Decimal Point 1
Seleccione el nimero de decimales mostrados para All
0 Por defecto 0.0 1 decimal
0.00 2 decimals 0.000 3 decimals

3 dELr Degree
O cELSwS (Por defecto) OF Fahrenheit 1 Kelvin

4 LL ol Lower Linear Input Al1
Limite inferior Al1 s6lo para sefiales lineales. Ej.: con entrada 4..20 mA este parametro toma el valor asociado
a4mA. El valor puede ser mayor que el ingresado en el siguiente parametro.
-9999..4+30000 [digit’”*] Por defecto: 0.

5 uloid Upper Linear Input Al1
Limite superior Al1sélo para sefiales lineales. Ej.: con entrada 4..20 mA este parametro toma el valor asociado
a20mA. El valor puede ser menor que el ingresado en el siguiente parametro.
-9999..+30000 [digit’”*] Por defecto:1000



6 FuAl Potentiometer Value Al1
Selecciona el valor del potenciometro conectado en All
1..150 kohm. Por defecto: 10kohm
7 rald Linear Input over Limits Al1
Si All es una entrada lineal, permite que el proceso sobrepase los limites (parametros 4y 5).
dSAb. Deshabilitado (Por defecto) NRb. Habilitado
8 o.cAl Offset Calibration Al1
Calibracion de compensacion All. Valor agregado/restado al valor del proceso
(generalmente corrigiendo el valor de la temperatura ambiente).
-9999..49999 [digit’”#] (grados.décimas para sensores de temperatura). Por defecto 0.
9 = Gain Calibration Al1
Valor multiplicado por el valor del proceso para calibrar el punto de trabajo.
Ej: para corregir el rango de 0..1000°C mostrando 0..1010°C, configure el parametro en -1.0
-100.0%...+100.0%, Por defecto: 0.0.
10 Lkcd Latch-On Al
Configuracion automatica de limites para la entrada lineal Al1
d5Rk. Deshabilitado (Por defecto) SENRA Estandar
y.0.5ka.  Cerovirtual almacenado v.0.k.aN. Cerovirtual al inicio
1M1 cFli Conversion Filter Al1
Filtro ADC: numero de lecturas del sensor para calcular la media que define el valor del proceso. Recordar
que cuando las lecturas aumentan, la velocidad del bucle de control disminuye. 1...15. (Por defecto: 10)
12 cFrl Conversion Frequency Al1
Frecuencia de muestreo del convertidor digital/analégico para All. Aumentar la velocidad de conversién
ralentizara la estabilidad de lectura (ejemplo: para transitorios rapidos, como la presion, es aconsejable
aumentar la frecuencia de muestreo).
Y A7 HI 4.7 Hz (min. velocidad de conversién) {9.6HZ 19.6 Hz
5.25H]  6.25Hz 33.2H  33.2Hz
B.33HI 833Hz 39.0H]  39.0Hz
{0.0OH  10.0Hz SO.OHI  50.0Hz
{2.5H 12.5Hz b2 .OHI 62.0 Hz
{B.TH 16.7 Hz (Por defecto) {23H 123 Hz
Ideal para filtrado de ruidos 50 / 60 Hz cHEH! 242 Hz
YI0HZ 470 Hz (max. velocidad de conversién)
13 LcEl! Lower Current Error 1

Si All es una entrada de 4/20mA, determina el valor de corriente por debajo de la sonda.
Se senala el error E-05..

.0 MR CPor defecto] 2.6 MR 3.2 M 3.8 M
2.2 M 2.8 MR ER
cH M 3.0MR 3.6 M

GROUP C - c/id.{ - Salidas y proceso de regulaciéni
35 couwl
Selecciona la salida del comando relacionada con el procesoly las salidas relacionadas con las alarmas.

Command Output 1

c. od Comando en salida de relé Q2.
c. ol Comando en salida de relé Q1. (Por defecto)
c. 557  Comando en salida digital
Comando AL.1 AL.2
c. o Q2 Q1 DO1
c. of Q1 Q2 DO1
c. 55F DO1 Q1 Q2




38

39

40

4

42

43

44

45

46

48

Ac.k.d Action type 1
Tipo de accion para controlar el proceso 1.

HERE Por calor (N.A.) (Por defecto) cool Por frio (N.C.)
cHA Command Hysteresis 1

Histéresis para controlar el proceso 1en ON/OFF.

-9999..49999 [digit’##] (grados.décimas para sensores de temperatura). Por defecto 0.2.
LLSd Lower Limit Setpoint 1

Limite inferior seleccionable para el punto de ajuste de comando 1
1.-9999..+30000 [digit’»#] (grados.décimas para sensores de temperatura). Por defecto 0.

ulSd Upper Limit Setpoint 1
Limite superior seleccionable para el punto de ajuste de comando 1.
-9999..430000 [digit’”#] (grados para sensores de temperatura). Por defecto 1750.

c.red Command Reset 1

Tipo de reset del contacto de mando 1 (siempre automatico en funcionamiento P.I.D.)

A. PES. Reset automatico (Por defecto)

M. FES.  Reset manual (por teclado o por entrada digital)

M.FES.5. Reset manual almacenado (mantiene el estado del relé después de un eventual corte de energia)

A.FES.E. Reinicio automatico con activacién temporizada. El mando permanece activo durante el tiempo
programado en el parametro 45 c.de.l., incluso si faltan las condiciones que lo generan. Para
poder actuar nuevamente, las condiciones para activar el comando deben desaparecer.

c5Ed Command State Error 1
Estado del contacto de la salida del comando 1en caso de error.

Sila salida del comando 1 (Par. 35 c.ow. ) es relé o valvula:

oPEN Contacto o valvula abierta. Por defecto

cLoSE Contacto o valvula cerrada.

Sila salida de comando 1 es salida digital (SSR):

ofF Salida digital OFF. Por defecto

ol Salida digital ON.

cid.! Command Led 1

Define el estado del led C1 correspondiente a la salida correspondiente.
o.c. ON con contacto abierto o SSR apagado.

c.c. ON con contacto cerrado o SSR encendido. (Por defecto)
c.dE.! Command Delay 1

Retardo del mando 1 (sélo en funcionamiento ON/OFF).
-60:00..60:00 mm:ss. Por defecto: 00:00.

Negativo: retraso al apagar la salida.

Positivo: retraso al encender la salida.

c5Pi Command Setpoint Protection 1

Permite, o no, modificar el valor del setpoint 1 del comando

FREE Modificacién permitida (Por defecto)

Lock Protegido

FROON Inicializado libre. Al inicio, el punto de ajuste 1 del comando 1 se inicializa al valor establecido en
el pardmetro 51 i.SP.1 (Valor inicial Punto de ajuste 1).

A.AAL Automatic / Manual 1
Habilita la seleccién automéatica/manual para el comando 1.
d5Rk. Deshabilitado (Por defecto)

NAb. Habilitado

N.Skn.  Habilitado con memoria



49

51

in5. Initial State

Elija el estado del controlador al encenderlo.

Esto solo funciona en la versién RS485 o habilitando el Start/Stop desde la entrada digital o el botén 5.
SEARE Start (Por defecto) SkaP Stop

SkaRE. Almacenado. Estado de Marcha/Parada previo al apagado.

1SR Initial Value Setpoint 1

Determina el valor, al inicio, del setpoint 1del comando 1 cuando FR.iN. se selecciona en el pardmetro 46
c.5.P.{ (Proteccion del punto de ajuste del comando 1)
-9999..430000 [digit’»#] (grados para sensores de temperatura). Por defecto 0.

GROUPE - rEL.I - Autoajuste y PID 1

73

74

75

76

77

78

79

80

81

Eun.d Tune 1

Selecciona el tipo de autoajuste para el comando 1

dSRb. Deshabilitado. Si los parametros de banda proporcional y tiempo integral se seleccionan a cero,
la regulacién es del tipo ON/OFF. (Por defecto)

Auka Automatico (PID automatico - calculo de parametros)

FANu. Manual (lanzamiento por teclados o por entrada digital)

olcE Una vez (P.I.D. calculo de pardmetros solo en el primer inicio)

5.d.E.l  Setpoint Deviation Tune 1

Selecciona la desviacion del punto de ajuste del comando 1 como umbral utilizado por autoajuste para
calcular los parametros del P.I.D.

0-10000 [digit’»*] (grados.décimas para sensores de temperatura). Por defecto: 30.0.

Ph. | Proportional Band 1

Banda proporcional o proceso 1P.I.D. Regulacion (Inercia del proceso).
0ON/OFFsikt.r.esiguala 0 (Por defecto)

1..10000 [digit’»#] (grados.décimas para sensores de temperatura).

- Integral Time 1
Tiempo integral para el proceso 1P.I.D. regulacién (duracion de la inercia del proceso).
0.0...2000.0 seg. (0.0 = Deshabilitado integral), Por defecto 0.0

dE | Derivative Time 1
Tiempo derivado para el proceso 1P.I.D. regulacién (Normalmente % del tiempo integral).
0.0..1000.0 seg. (0.0 = derivado inhabilitado), Por defecto 0

db. | Dead Band 1
Banda muerta del proceso 1P.I.D.
0..10000 [digit’»#] (grados.décimas para sensores de temperatura) (Por defecto: 0)

Phb.ci Proportional Band Centered 1

Define si la banda proporcional 1 debe estar centrada o no en el setpoint.

En funcionamiento con doble circuito (calefaccién/refrigeracion), siempre desactivado.

dSRb. Desactivado. Banda por debajo (calentamiento) o por encima (enfriamiento)(Por defecto)
NAb. Banda centrada

o0.05.!  Off Over Setpoint 1

En P.I.D. permite el apagado de la salida de comando 1, cuando se supera un determinado umbral
(setpoint + Par.81)
d5Ab. Deshabilitado (Por defecto) Enab. Habilitado

o.d.t. Off Deviation Threshold 1

Selecciona la desviacion del setpoint de comando 1, para calcular el umbral de actuacion de la funcion “Off
Over Setpoint 1”.

-9999..4+9999 [digit'»#] (grados.décimas para sensores de temperatura) (Por defecto: 0)



82

87

88

89

20

91

92

93

ck | Cycle Time 1

Tiempo de ciclo para P.I.D. regulacion del proceso 1 (para P.I.D. en el interruptor de control remoto 15 s;
para PID en SSR 2 s). Para vélvula consulte el parametro 47 uA.L. !

1-300 segundos (Por defecto:15 s)

LLPI Lower Limit Output Percentage 1
Selecciona minimo valor para la salida del comando 1en porcentaje.
0%...100%, Por defecto: 0%.

ul.Pl Upper Limit Output Percentage 1

Selecciona maximo valor para la salida del comando 1en porcentaje.
0%..100%, Por defecto: 100%.

NMLoE! Max Gap Tune 1

Selecciona la méxima brecha del punto de ajuste del proceso mas alld de la cual el ajuste automético
recalcula los parametros PID del proceso 1.

0-10000 [digit’»#] (grados.décimas para sensores de temperatura). Por defecto: 2.0

Mn.P.A Minimum Proportional Band 1

Selecciona el minimo valor de banda proporcional 1 seleccionable por el ajuste automatico, para la
regulacion del P.I.D. de los procesos 1.

0-10000 [digit’»#] (grados.décimas para sensores de temperatura). Por defecto: 3.0

NAF.I Maximum Proportional Band 1

Selecciona el méximo valor de banda proporcional 1 seleccionable por el ajuste automatico, para la
regulacion del P.I.D. del proceso 1.

0-10000 [digit’»#] (grados.décimas para sensores de temperatura). Por defecto: 80.0

Mt Minimum Integral Time 1

Selecciona el minimo valor de tiempo integral 1 seleccionable por el ajuste automatico para la regulacion
del P.I.D. del proceso 1.

0.0...1000.0 segundos. Por defecto: 30.0 s.

o.cbd Overshoot Control Level 1

La funcion de control de sobreimpulso previene este evento durante el encendido del dispositivo o cuando
se modifica el punto de ajuste.

Si se establece un valor demasiado bajo, es posible que el exceso no se absorba por completo, mientras que
con valores altos el proceso podria alcanzar el punto de ajuste mas lentamente.

Disab. Lev.3 Lev.6 Lev.9
Lev.1 Lev. 4 Lev.7 Lev.10
Lev.2 Lev. 5 (Por defecto) Lev.8

GROUPG- AL {-Alarm 1

123

126

AL.LF. Alarm 1 Function

Seleccién alarma 1.

dSRh. Deshabilitado (Por defecto)

Ab.uP.R.  Activacion Superior Absoluta. Absoluto referido al proceso, activo sobre
Ab.Lo.A. Activacion Inferior Absoluta. Absoluto referido al proceso, activo bajo

bANd Alarma de banda (punto de ajuste de comando + punto de ajuste de alarma)
uP.dEV.  Alarma de desviacion superior

Lo.dEV.  Alarma de desviacion inferior

A5 Alarm 1 State Output

Contacto de salida de alarma 1y tipo de actuacion.

N.o. SE. (N.O. Start) Normalmente abierto, activo al inicio (Por defecto)

N.c. Bk, (N.C.Start) Normalmente cerrado, activo al inicio

N.o. EH. (N.O.Threshold) Normalmente abierto, activo al alcanzar la alarma.?» %

M.c. EH. (N.C.Threshold) Normalmente cerrado, activo al alcanzar la alarma.?»%

N.o.EH.V'. (N.O. Threshold Variation) Deshabilitado después de cambiar el punto de ajuste de control*»#

"

N.c.EH.V. (N.C.Threshold Variation) Deshabilitado después de cambiar el punto de ajuste de control*»#



128

129

130

131

132

133

134

135

136

A.IH. Alarm 1 Hysteresis
Histéresis de alarma 1
-9999.+9999 [digit’»*] (grados para sensores de temperatura). Por defecto 0.5.

Ll Alarm 1 Lower Limit
Limite inferior seleccionable para el punto de ajuste de la alarma 1.
-9999..430000 [digit’»#] (grados para sensores de temperatura). Por defecto 0.

Aiol Alarm 1 Upper Limit
Limite superior seleccionable para el punto de ajuste de la alarma 1.
-9999..430000 [digit’»#] (grados para sensores de temperatura). Por defecto 1750.

R.IrE. Alarm 1 Reset

Tipo de reset del contacto de alarma 1 (siempre automatico si AL. {.F. = c. AuX).

A. RES. Reset automatico (Por defecto)

M. PES.  Reset manual (por teclado o por entrada digital)

M.FES.5. Reset manual almacenado (mantiene el estado del relé después de un eventual corte de energia)

A.FES.E. Reinicio automatico con activacién temporizada. El mando permanece activo durante el tiempo
programado en el pardmetro 134 R.{.dE., incluso si faltan las condiciones que lo generan. Para
poder actuar nuevamente, las condiciones para activar el comando deben desaparecer.

A.IS.E. Alarm 1 State Error
Estado de la salida de alarma 1en caso de error.
oPEN Contacto abierto. Por defecto ctoSE  Contacto cerrado.

Aild. Alarm 1 Led

Define el estado del led Al en correspondencia con la salida correspondiente
o.c. ON con contacto abierto o salida digital apagada.

c.c. ON con contacto cerrado o salida digital encendida. (Por defecto)

A.IdE. Alarm 1 Delay

Retraso alarma 1.

-60:00..60:00 mm:ss (hh:mm si AL.{.F. = c. AuX). Por defecto: 00:00.
Valor negativo: retraso al salir del estado de alarma.

Valor positivo: retraso al entrar en estado de alarma.

RISF. Alarm 1 Setpoint Protection

Permite o no cambiar el setpoint de la alarma 1.

FREE Editable por el usuario (Por defecto)

Lock Protegido HidE Protegido y oculto

AiLh. Alarm 1 Label

Selecciona el mensaje mostrado en caso de actuacion de la alarma 1.
dSRkb. Deshabilitado. (Por defecto) 0.

Lh. O Mensaje 1 (ver tabla en el parrafo 14.7)

Lh. (G Mensaje 16 (ver tabla en el parrafo 74.7)

uSER.L.  Mensaje personalizado (modificable por el usuario a través de la App o via modbus)

GROUPH- AL 2 -Alarm 2

141

ALZF. Alarm 2 Function

Seleccion alarma 2.

d5Ab. Deshabilitado (Por defecto)

Ab.uP.R.  Activacion Superior Absoluta. Absoluto referido al proceso, activo sobre
Ab.Lo.A. Activacion Inferior Absoluta. Absoluto referido al proceso, activo bajo

hAN Alarma de banda (punto de ajuste de comando + punto de ajuste de alarma)
uP.dEV.  Alarma de desviacion superior

Lo.dEV.  Alarma de desviacion inferior



144

146

147

148

149

150

151

152

153

154

AZ5a.  Alarm 2 State Output
Contacto de salida de alarma 2 y tipo de actuacién.
M.o. Sk, (N.O. Start) Normalmente abierto, activo al inicio (Por defecto)

{.c. Sk, (N.C.Start) Normalmente cerrado, activo al inicio

{.0. EH. (N.O.Threshold) Normalmente abierto, activo al alcanzar la alarma.?##
.c. tH. (N.C. Threshold) Normalmente cerrado, activo al alcanzar la alarma.??%
.o.EH.Y. (N.O.Threshold Variation) Deshabilitado después de cambiar el punto de ajuste de control*»#

{.c.tH.V. (N.C. Threshold Variation) Deshabilitado después de cambiar el punto de ajuste de control*»#

==

==

T =X =2

AZHY. Alarm 2 Hysteresis
Histéresis de alarma 2
-9999..49999 [digit’##] (grados para sensores de temperatura). Por defecto 0.5.

A2LL. Alarm 2 Lower Limit
Limite inferior seleccionable para el punto de ajuste de la alarma 2.
-9999..430000 [digit’»#] (grados para sensores de temperatura). Por defecto 0.

AZul.  Alarm 2 Upper Limit
Limite superior seleccionable para el punto de ajuste de la alarma 2.
-9999..430000 [digit’»#] (grados para sensores de temperatura). Por defecto 1750.

AZrE. Alarm 2 Reset

Tipo de reset del contacto de alarma 2 (siempre automatico si AL.2.F. = c. Au’).

A. PES. Resetautomatico (Por defecto)

M. FES.  Reset manual (por teclado o por entrada digital)

M.PES.5. Reset manual almacenado (mantiene el estado del relé después de un eventual corte de energia)

A. FES.E. Reinicio automatico con activacién temporizada. El mando permanece activo durante el tiempo
programado en el parametro 152 A.2.dE., incluso si faltan las condiciones que lo generan. Para
poder actuar nuevamente, las condiciones para activar el comando deben desaparecer.

AES.E. Alarm 2 State Error
Estado de la salida de alarma 1en caso de error.
Sila salida de alarma es por relé

oPEN Contacto o valvula abierta. Por defecto cloSE Contacto o valvula cerrada.
Sila salida de alarma es digital (SSR):
ofF Salida digital apagada. Por defecto ol Salida digita encendida.

Acid. Alarm 2 Led

Define el estado del led A2 en correspondencia con la salida correspondiente.
o.c. ON con contacto abierto o salida digital apagada.

c.c. ON con contacto cerrado o salida digital encendida. (Por defecto)

AZdE.  Alarm 2 Delay

Retraso alarma 2.

-60:00..60:00 mm:ss (hh:mm si AL.2.F. = c. Aul). Por defecto: 00:00.
Valor negativo: retraso al salir del estado de alarma.

Valor positivo: retraso al entrar en estado de alarma.

AZ5.F. Alarm 2 Setpoint Protection

Permite o no cambiar el setpoint de la alarma 2.

FREE Editable por el usuario (Por defecto)

Lock Protegido HidE Protegido y oculto

ALk, Alarm 2 Label

Selecciona el mensaje mostrado en caso de actuacion de la alarma 2.
dSRkb. Deshabilitado. (Por defecto) 0.

Lh. Of Mensaje 1 (ver tabla en el parrafo 74.7)

Lh. G Mensaje 16 (ver tabla en el parrafo 74.7)

uSER.L. Mensaje personalizado (modificable por el usuario a través de la App o via modbus) 19



GROUP M- d... ! -Digitalinput 1

231 d..iF. Digital Input 1 Function
Funcionamiento de la entrada digital 1.
dSAb. Deshabilitada (Por defecto)
k. 5. 2lInterruptores de puntos de ajuste

L Funcionando

EulE Realizar una sintonizacion manual

Au.MR. .  Impulso automatico / manual (si esta habilitado en el parametro 48 o0 67)
u.JtA.c.  Contacto automatico / manual (si est4 habilitado en el parametro 48 0 67)

Ack. kY. Tipo de accién. Regulacion de enfriamiento si esta activa (si no, regulacion por calentamiento)
M. PES.  Reinicio manual. Restablece las salidas

232 d..lc. Digital Input 1 Contact
Define el contacto en reposo de la entrada digital.1.
N.oPEN Normalmente abierto (Por defecto) N.cLaS. Normalmente cerrado

GROUP Q- 5FLS - Soft-start and mini cycle

264 S5HY Soft-Start Type
Habilita y selecciona el tipo de arranque suave.
dSAb. Deshabilitado (Por defecto) LRRd. Gradiente
PERC. Porcentaje (s6lo con ciclo preprogramado deshabilitado)

266 550r. Soft-Start Gradient
Pendiente ascendente/descendente para arranque suave y ciclo preprogramado.
0..20000 Digito/hora’»? (grados.décimas/hora si temperatura). (Por defecto: 100.0)

267 5S5FE. Soft-Start Percentage
Porcentaje de salida durante la funcién de arranque suave.
0..100%. (Por defecto: 50%)

268 SS5tEH Soft-Start Threshold
Umbral por debajo del cual se activa la funcién porcentaje de arranque suave, al arrancar.
-9999...30000 [digit’»*] (grados.décimas para sensores de temperatura) (Por defecto: 1000)

269 S5t Soft-Start Time
Méx. Duracién del inicio suave: si el proceso no alcanza el umbral seleccionado en el par. SS.tH. dentro del
tiempo seleccionado, el controlador comienza a regular en el punto de ajuste.
05:00 Deshabilitado
0o.0¢-24.00 HH: MM [Por defecto: O0:(53

GROUPR- d/5F. - Display and interface
277 uFlk Visualization Filter

dSAk. Deshabilitado

PEcHF Filtro de horquilla(Por defecto)

Fi.oRfd.  Primerorden

Fi.oR.P.  Primera orden con horquilla

2 SAM. 2 Muestras medias

...n Muestras medias

{0.5R.). 10 Muestras medias

278 wu.dc Visualization Display 2
Selecciona la visualizacién en la pantalla 2.
c.{.5PY  Punto de consigna del comando 1 (Por defecto)
ou.PE.{  Porcentaje de salida del comando 1
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279 tlod. Timeout Display
Determina el tiempo de espera de la pantalla.
SRk, Deshabilitado. (Por defecto) S M 5 minutos
Display siempre encendido (oo 10 minutos
9 15 segundos T 30 minutos
T 1 minuto {H 1 hora
280 EfaS. Timeout Selection
Selecciona qué pantalla se apaga cuando expira el tiempo de espera de pantalla
5P Display 1
di5P.2 Display 2 (Por defecto)
d5P.1.2 Display1y?2
d.i.2.Ld. Display1,2yled
282 wu.oukt Voltage Output
Selecciona el voltaje en los terminales de alimentacion de los sensores y de las salidas digitales. (SSR).
eV 12 volt (Por defecto) oMy 24 volt
283 Scl.t Scrolling Time
Seleccione la duracién de la visualizacién de los datos del menu de usuario, antes de regresar a la pagina
predeterminada.
35 3 segundos T 1 minuto
55 5 segundos (Por defecto) SN 5 minutos
i0s 10 segundos (o 10 minutos
30 s 30 segundos MAN.Sc.  Desplazamiento manual
284 d5FF Display Special Functions
dSRk. Funciones especiales deshabilitadas
SWARP Muestra el punto de ajuste en la pantalla 1y el proceso en pantalla 2
(s6lo si Par. 278 u .d.c activado como c. {5PL)
285 nfcl. NFC Lock
SRk, Bloqueo NFC desactivado: NFC accesible.
NRb. Blogueo NFC activado: NFC no accesible.
12 Modos de actuacion de alarma
12.a  Alarma absoluta o umbral activa por maxima (par. 123 AL.{F. = Ab.uPA)
Pv
Alarm Spv
/ RS Alarma absoluta activa terminada.
Valor de histéresis mayor que “0” (Par. 128 A.1H4 > 0).
Time
ON ON
‘ OFF OFF Alarm output
y gy
/ s Alarma absoluta activa terminada.
Valor de histéresis inferior a “0” (Par. 128 A.1H9 < 0).
Time
ON ON
‘ OFF OFF Alarm output
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12.b

Alarma absoluta o umbral activa por minima (par. 123 AL IF. = Ab.uFA)

Hysteresis parameter
A LHY. >0

Tyt prmete
1HY. <0

‘ ON ON

OFF

Time

OFF, Alarm output

Aarm Spv . .
/ Alarma absoluta activa abajo.
P Valor de histéresis mayor que “0” (Par. 128 A.1H4 > 0).
Time
‘ ON ON
OFF OFF, Alarm output
Alarm Spv

Alarma absoluta activa abajo.
Valor de histéresis inferior a “0” (Par. 128 A.iH4 < 0).

12.c

Alarma abs. referida a

| setpoint de comando activo por maxima (par. 123 AL.IF. = Ab.c.uA)

]

Alarm Spy

I

Ervsleresis parameter
L LHY. >0

| Command Spv

Time

OFF,_ Alarm output

Alarma absoluta referida al setpoint de comando activo.
Valor de histéresis mayor que “0” (Par. 128 A.1H4 > 0).

12.d

Alarma abs. referida a

| setpoint de comando activo por minima (par. 123 AL.IF. = Ab.c.LA)

CommandSpy
gysieresis parameter
1HY.>0

Barm Spy

‘ OFF

ON

Time

OFF, Alarm output

Alarma absoluta referida al setpoint de comando activo a continuacion. Valor
de histéresis mayor que “0” (Par. 128 A.tH4 > 0).

Alarma de banda (par. 123 AL.IF.

=hAnd)

Pv

l' Alarm Spv

B
Hysteresis parameter
A LHY. >0

/ Command Spy l

gysieresis parameter
LHY. >

‘Alarm Spv

‘ON

OFF OFF

Time

OFF_ Alarm output

Valor de histéresis de alarma de banda mayor que “0” (Par. 128 A.tH4 > 0).

ysleresis parameter
| L 1HY. <0
]

‘Alarm Spv

/ Command Spv l

Alarm Spv

Eysxeresis parameter
1HY. <0

‘ON

ON ON
OFF OFF

Time

OFF_ Alarm output

Valor de histéresis de alarma de banda inferior a “0” (Par. 128 A.!H4 < 0).
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12.e  Alarma de banda asimétrica (par. 123 AL.IF. = AbAnRd)

Alarm Spy H

|
I
Command Spv I

gysleresis parameter
L 1HY. >0

Hysteresis paametr
. LHY. >0

OFF

‘ ON ON

OFF OFF

HamSpL
Time

Alarm output

Alarma de banda asimétrica con valor de histéresis mayor que “0”
(Par. 128 A.IHY > 0).

Hysteresis parameter
1HY. <0

—

Command Spv

‘Alarm SpvH

Alarm Spy L

‘ ON ON

OFF

OFF OFF

Eryslevesls parameter
L LHY. <0
Time

Alarm output

Alarma de banda asimétrica con valor de histéresis inferior a “0”
(Par. 128 A.1H4 < 0).

12.f  Alarma de desviacion

superior (par. 123 AL.{F. = uP.dEwu)

Alarm Spv
I}:I(vs(evesls parameter
[ 1H9.>0
/ ‘Command Spv
Time
‘ ON ON
OFF OFF Alarm output

Valor de alarma de desviacidn superior del punto de ajuste de alarma mayor
que “0”y valor de histéresis mayor que “0” (Par.128 A.1.HY. > 0).

Nota. Con un valor de histéresis inferior a “0” (A.1.HY. < 0) la linea de puntos se
mueve por debajo del setpoint de alarma.

/\ , Command Spv
\ Alarm Spv
I}:l(vs\svesls parameter
1HY.>0
Time
‘ ON ON
OFF OFF Alarm output

Valor de alarma de desviacién superior del punto de ajuste de alarma menor
que “0”y valor de histéresis mayor que “0” (Par.128 A.1.HY. > 0).

Nota. Con un valor de histéresis inferior a “0” (A.1.HY. < 0) la linea de puntos se
mueve por debajo del setpoint de alarma.

12.g Alarma de desviacion

inferior (par. 123 AL.IF. = Lo.dEw)

Pv

Command Spv.

f}:i(vstevesis parameter
1HY.>0

OFF

OFF

‘Alarm Spv

Time

Alarm output

Valor de alarma de desviacion inferior del setpoint de alarma mayor que “0" y
valor de histéresis mayor que “0” (Par.128 A.1.HY. > 0).

Nota. Con un valor de histéresis inferior a “0” (A.1.HY. < 0) la linea de puntos se
mueve por debajo del setpoint de alarma.

Hysteresis parameter
R).( 1HY.>0

‘arm Spv

OFF

OFF

Command Spv

Time

Alarm output

Valor de alarma de desviacion inferior del punto de ajuste de alarma inferior a
“0"y valor de histéresis superior a “0” (Par.128 A.1.HY. > 0).

Nota. Con un valor de histéresis inferior a “0” (A.1.HY. < 0) la linea de puntos se
mueve por debajo del setpoint de alarma.
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12.1

Etiqueta de alarmas

Configurando un valor de 1 a 20 en los parametros 136 A.1.Lb. y 154 A.2.Lb., el display 2 mostrara uno de los
siguientes mensajes en caso de alarma:

Seleccion Mensaje mostrado en el evento de alarma. Seleccion Mensaje mostrado en el evento de alarma.
I.c alarma1..2 H low limit
1 open door 5 external alarm
B closed door 5 temperature alarm
9 light on n pressure alarm
i light off i fan command
i warning =} cooling
e waiting cd operating
=] high limit

Al establecer 0, no se mostrara ninglin mensaje. Al configurar 21, el usuario tendra hasta 23 caracteres disponibles
para personalizar su mensaje a través de la aplicacion o mediante modbus.

13

Tabla de senales de anomalia

En caso de mal funcionamiento de la instalacion, el controlador desconecta la salida de regulacion e informa de la
anomalia detectada. Por ejemplo, el controlador informara del fallo de un termopar conectado visualizando £-55
(parpadeante) en la pantalla. Para otras sefales consulte la tabla siguiente.

Causa Qué hacer
E-02 e
Falla del sensor de temperatura de la unién fria o S
GHSEER - Contactar con el servicio técnico
3 temperatura ambiente fuera de rango
rrar
E-iH Datos de configuracion incorrectos. Verificar que los pardmetros de configuracién
EEProl . P . o :
Error Posible pérdida de calibracion del instrumento. | son correctos
E-05
Sensor conectado a Al1 roto o temperatura fuera L
ProbE | d Controlar la conexién con las sondas y su estado.
£ erango
rrar
E-08
GHSEEN | Falta calibracion Contactar con el servicio técnico
EI'FCII'
E-80
rFd Mal funcionamiento de la etiqueta RFID Contactar con el servicio técnico
EI'FCII'

Notes / Updates

1 Lavisualizacién del punto decimal depende de la configuracién del pardmetro. SEn.ly d.F.i

2
aparecer, después de eso se restablecio.

Al activarse, la salida se inhibe si el controlador estd en modo de alarma. Se activa solo si la condicién de alarma vuelve a

3

Cambiando el setpoint de control, la alarma se desactivard. Permanecerd deshabilitado mientras los pardmetros que lo

crearon estén activos. Sélo funciona con alarmas de desviacion, alarmas de banda y alarmas absolutas (referidas al setpoint

de control).
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Tabla de pardmetros de configuracion
GROUP A - A.in.! - Entrada analégica 1

1 SEnd Sensor All 13
2 dF ! Puntodecimal 1 13
3  dELr. Grados 13
4 LL..l  Entradalineal inferior Al 13
5 wul..!  Entradalineal superior Al 13
6 Fufl  Vvalordel potenciémetro All 13
7 .ol.l  Entrada lineal sobre limites Al 13
8 o.cfl  Calibracién de offset All 13
9 LcA.l  Calibracién de ganancia Al 14
10 LEcd Latch-On Al 14
11 cFLl  Filtro de conversion All 14
12 cFrid Frecuencia de conversién All 14
13 LcEl  Error de corriente inferiorl 14
1417 Parametros reservados - Group A 14
GROUP C - cfld.l - Salidas y proceso de regulacién 1

35 c.ou.l  Comando salida 1 14
37 rES. Reservado 14
38 FAc.kd  Tipodeaccion 1 14
39 cHd Histéresis comando 1 15
40 LLS!  Puntode ajuste del limite inferior 1 15
41 ulS!  Puntode ajuste del limite superior 1 15
42 crEl  Resetcomando 1 15
43 cSE!  Error de estado del comando 1 15
44 cid.!  Ledcomando 1 15
45 cdE.! Retrasocomando 1 15
46 chHF.l  Proteccion del punto de ajuste del comando 1 15
48 A.MA.l  Automatico /Manual 1 15
49 n.5  Estadoinicial 15
51 5F1  Punto de ajuste del valor inicial 1 15
52+53 Pardmetros reservados - Group C 15
GROUPE- rEL.! - Autoajuste y PID 1

73 Etun.d  Ajuste1 16
74 S.d.E! Ajuste de desviacion del punto de ajuste 1 16
75 Fh. | Bandaproporcional 1 16
76 .t | Tiempointegral 1 16
77 d.t. | Tiempo derivado 1 16
78 d.b. | Bandamuertal 16
79 Fh.c.! Bandaproporcional centrada 1 16
80 o0.0.5.! Apagado porencima del punto de ajuste 1 16
81 o.d.t.!  Umbral de desviacién fuera 1 16
82 «c.t. | Tiempodelciclo1 16
87 LLFI Porcentaje de salida del limite inferior 1 16
88 wuLF.!  Porcentaje de salida del limite superior 1 16
89 [/LE.!  Sintonizacién de espacio méaximo 1 16
90 fIn.P.l' Minima banda proporcional 1 16
91 [IA.P.I  Méaximabanda proporcional 1 17
92 fln..l  Minimo tiempo integral 1 17
93 o.cl.i  Nivel de control de exceso 1 17
9497 Pardmetros reservados- Group E 17




GROUPG- AL. {-Alarma1

123 AL.LF.  Funciénalarma 1 17
126 Al/5o. Estadosalidaalarma 1 17
127 rES. Reservado 17
128 A.{H4.  Histéresis alarma 1 17
129 AILL  Limite inferioralarma 1 17
130 Alul. Limite superior alarma 1 17
131 A.LrE.  Resetalarma1 17
132 AIS.E.  Estado deerroralarma 1 17
133 Alld. Ledalarma1 17
134 A.ldE. Retrasoalarma 1 17
135 AIS.F.  Proteccién punto de ajuste alarma 1 17
136 AlLh.  Etiquetaalarma 1 17
137+140 Parametros reservados - Group G 17
GROUPH- AL 2 -Alarma 2

141 ALZF.  Funcién alarma 2 18
144 AZ50. Estado salida alarma 2 18
145 rES. Reservado 18
146 AZHY. Histéresis alarma 2 18
147 AZLL.  Limite inferior alarma 2 18
148 Acul. Limite superior alarma 2 18
149 AZrE.  Resetalarma2 18
150 AZS.E.  Estado de error alarma 2 18
151 Acld. Ledalarma2 18
152 AZdE.  Retraso alarma2 18
153 AZSF. Proteccién punto de ajuste alarma 2 18
154 AZLh.  Etiquetaalarma 2 18
155+158 Parametros reservados - Group H 18
GROUP M- d.:. ! -Entrada digital 1

231 d..{F.  Funcién entrada digital 1 19
232 d..lc.  Contacto entrada digital 1 19
235+238 Parametros reservados - Group M 19
GROUP Q- 5FES - Arranque suave y mini ciclo

264 S5k Soft-Start Tipo 20
266 S50r.  Soft-Start Gradiente 20
267 S5PE. Soft-Start Porcentaje 20
268 S5.EH. Soft-Start Limite 20
269 S5k Soft-Start Tiempo 20
GROUPR - d 5F. - Pantalla e interfaz

277 uFLE  Filtro de visualizacién 21
278 u.dc  Visualizacion Display 2 21
279 Elo.d.  Pantalla de tiempo de espera 21
280 oS5 Seleccién de tiempo de espera 21
282 u.out  Salida voltaje 21
283 Sclk. Tiempo de desplazamiento 21
284 d5FF Mostrar funciones especiales 21
285 nFcl.  Bloqueo NFC 21
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Antes de usar el dispositivo leer con atencién las informaciones
de seguridad y configuracién contenidas en este manual.

C € RoHS0V7 X

Compliant —

www.remberg.es



