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CARACTERISTICAS TECNICAS

PROGRAMACION COMUNICACION

Mediante mando a distancia (50mts)

Tipo Modbus RTU
Formato 8N1
Modo Modbus 0x06

Velocidad de transmision 4.800.. 57.600 Baud
Direccion del modulo 0.. 254

Delay (retraso) 0.. 1.000 mseg

3 registros. Seleccionables mando en modo maestro
Proceso Consigna Alarma

Modo Maestro / Esclavo

CONEXION COMUNICACION RS485 |

Conexion por cable (2 hilos) par trenzado
Half duplex (2 hilos) @9 bidireccional
Conexion borna por tornillo  enchufable

* opcional comunicacion RS485 inalambrica ‘ )

Indicador con antena incorporada AD868
Alcance inalambrico 100.. 200 mts.

Incorporacion en emisor (2 opciones)

Modulo RS232-485 a inalambrico | eco-RS-wi
Modulo USB a inaldambrico eco-USB-wi
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4 digitos rojos 7 segmentos  Alta luminosidad
Altura digito 100mm

Distancia visibilidad 70mts

Frontal metacrilato Antireflexivo
Punto decimal seleccionable

AMBIENTALES

Temperatura de trabajo -10/+60°C
Temperatura de almacenamiento -40/+80°C
Tiempo de calentamiento 5 minutos
Coeficiente de temperatura 50ppm/°C

‘

EMC 2014/30/EU (compatibilidad electromagnética)

DBT 2014/35/EU (directiva de bajo voltaje) para ambientes industriales.

B Y suiventacion ks

Tension nominal 230VAC-DC
Margen de alimentacién 100.. 250VAC-DC
Consumo maximo 5VA

* opcional alimentacion  24VDC

FORMATO

Material  Aluminio anodizado negro
Proteccion Frontal IP65
Conexion 2 racores PG7

Abajo-dcha. (Alimentacion, sefial)

Inmunidad a interferencias de acuerdo con EN 61000-6-2. Sujecion barra orientable
Emision de perturbaciones de acuerdo con EN 61000-6-3. Medidas 410 x 176 x 50mm
Categoria de instalacion II. Grado de polucion 2 EN 61010-1. Peso 850 gr
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MODO PROGRAMACION

@ SUBIr | parametros £
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aceptar Avanzar / revisar =
DIS100/4-RS485 | Modelo |
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v Gre;gar ' Programacion %

> ;“-,' ,:' :,' Funcionamiento \§
—= g Escape §

J Subir un nivel 2

PULSACION LARGA i ,‘_',','",','3,'/‘,','_‘/. Punto encendido
Comando principal

JH SELECCION Pto decimal
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Punto decimal ---> Indicacion

Password 0=Display (-3276 : 3276) Lectura / 10

Clave de acceso

1=Display (-99.9 : 3276) Autorango
2=Display (-999 : 9999) Sin punto

3=Display (-999. : 9999.) con punto unidades
4=Display (-99.9 : 999.9) con punto decenas

Introducir
Clave de acceso

5=Display (-9.99 : 99.99) con punto centenas
6=Display (-.999 : 9.999) con punto millares
7=Aplicaciones especiales bajo pedido

* El rotativo se encuentra en el interior del display.
Se accede desatornillando la tapa trasera
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Clave para O | Restaurar
Reprogramar = 0 1 )| Valores de fabrica
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Funcionamiento
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Mast: Master
Slav: Esclavo

""""""" g Eglci?ps?n grabar

ESCLAVO

contenido de cualquier registro
que se mande.

Slave
Address

Direccion
Esclavo
0000.. 0254
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E| ‘ SOLO SI SE HA SELCCIONADO MODO MASTER L
Asigna a "Proc", "Setp" y
A Registro "Alar" las direcciones de
= Proceso registro que el SLAVE les ha
asignado.
En modo funcionamiento,
con cada pulsacion corta @
se va pasando Proc-Setp-
Alar-Proc-.... para que el
MASTER (DIS100) solicite
esa direccion al SLAVE y
A Registro visualiza su contenido.
= SetPoint
PROC
SETP
A Registro =
= Alarma : ’D' H
NEMG * Se pueden asignar hasta 3
@ direcciones de registro que se
@ quieran
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COMUNICACION RS485
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